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XÜLASƏ 

İşdə   ,0R   yarımoxunda  beşinci tərtib  kəsilən əmsallı  bir sadə  operator – diferensial tənlik üıün 

qoyulmuş  bir  sərhəd məsələsinin requlyar həlli və requlyar həll olunanlığı anlayışları verilmiş və həmin 

məsələnin  requlyar həll olunanlığı haqda teorem isbat olunmuşdur. 

Açar sözlər: normal operator, hilbert fəzası,  operator-diferensial tənlik, requlyar həll, requlyar 

həll olunanlıq, sərhəd məsələsi 
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sərhəd şərtini ödəyən həllinin tapılması  məsələsinə baxaq,  burada     tutf ,    R - da sanki   hər  yerdə 

təyin olunmuş, qiymətləri isə H  fəzasından olan vektor – funksiyalardır, törəmələr ümumiləşmiş 

funksiyalar  mənada başa düşülür [1]  və A  operatoru ilə   t   əmsalı aşağıdakı kimi təyin olunur: 
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 Hilbert fəzasında normal operatorların spektral nəzəriyyəsindən məlumdur ki, 1) şərtini         

ödəyən  A  operatorunu UCA   şəklində göstrmək olar, harada ki,  U unitar,  C   isə  müsbət müəyyən 

və özü – özünə qoşma operatordur. 

 0   olmaqla  
H   ilə   A   operatorunun doğurduğu hilbert fəzalarının şkalasını işarə edək, yəni  
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 Aşağıdakı  kimi təyin olunan  və   HRL ;2  ,  HRW ;5

2  ,   2;1;0;;5

2 HRW    ilə işarə olunan 

hilbert  fəzalarına baxaq  [1] :  
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 Məlumdur [1] ki,  3;2;0;;5

2 HRW   hilbert fəzası   HRW ;5

2    fəzasının tam  alt fəzasıdır. 

 Tərif 1. Əgər   HRWu ;5

2    vektor – funksiyası  (1)  tənliyini R  - da sanki   hər yerdə  və (2)    

şərhəd şərtlərini isə  
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mənada ödəyirsə, onda ona (1) – ( 2)   sərhəd məsələsinin requlyar həlli deyilir. 

 Tərif 2. Əgər  istənilən   HRLf ;2    üçün (1) – (2)  sərhəd məsələsinin 
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bərabərsizliyini  ödəyən requlyar həlli varsa, onda ona requlyar həll olunan sərhəd məsələsi deyilir.  

 Teorem : Əgər A  operatoru 1) şərtini və   t  ədədi funksiyası isə  2)  şərtini ödəyirsə,  onda (1) 

– (2)  sərhəd məsələsi requlyar həll olunandır. 

 İsbatı :  Funksiyanın Furye çevirməsini tətbiq etsək alarıq ki, istənilən  HRLf ;2    üçün  
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funksiyaları  R - da sanki hər yerdə uyğun olaraq 
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 Aşkardır ki,    tutu 21 ,   vektor – funksiyalarının Furye çevirmələri uyğun olaraq 
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 ie  üstlü yazılışını nəzərə alsaq,  A  operatorunun spektral ayrılışından alınır ki, istənilən  

R    üçün                       
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alarıq. Bu sonuncu bərabərsizliyi nəzərə alsaq 
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 olduğunu  göstərir. 

      Bütün bunları nəzərə aldıqda    HRWtu ;5

21   alırıq. 

     Anoloji qayda ilə isbat olunur ki,     HRWtu ;5
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vektor – funksiyasını quraq, burada 
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aşağıdakı tənliklər sistemini almış olarıq:    
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 0   matrisi  0Re 0     olan istənilən   S  üçün tərslənəndir. Onda aşkardır ki,  istənilən  
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20    operatoru məhduddur . 
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olur. Onda, tərifə görə, (1) – (2) sərhəd məsələsi  requlyar həll olunandır. T.i.o. 
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РЕЗЮМЕ 

РЕГУЛЯРНОЕ РЕШЕНИЕ ОДНОЙ КРАЕВОЙ ЗАДАЧИ ПОСТАВЛЕННОГО ДЛЯ 

ПРОСТОГО ОПЕРАТОРНО-ДИФФЕРЕНЦИАЛЬНОГО УРАВНЕНИЯ ПЯТОГО 

ПОРЯДКА 

Абульфаз Мамедов 

В работе дано определение регулярного решения и регулярной разрешимости краевой 

задачи, поставленного для одного простого операторно-дифференциального уравнения пятого 

порядка с разрывным коэффициентом в полуоси и доказано теорема о регулярной разрешимости 

той задачи. 
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ABSTRACT 

SOLUTION OF ONE BOUNDARY VALUE PROBLEM GIVEN FOR OPERATOR-

DIFFERENTIAL EQUATIONS OF THE FIFTH ORDER WITH A CONTINUOUS 
COEFFICIENT 

Abulfez Mammadov 

In this work the definition of reqular solution and reqular solvability of boundary problem for one 

ordinary operator-differential equation of fifth order with a continuous coefficient in ),0( R  has been 

given and the reqular solvability of that problem has been proved. 
Key words: normal operator, Hilbert space, operator-differential equation, reqular solution, 

reqular solvability, boundary problem 



 

 

 

 

 


